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1. CONFIGURATION DU SHIELD BLUETOOTH
The Shield Bluetooth intègre un module Bluetooth de série. Il peut être facilement utilisé avec Arduino / Seeedstudio pour la communication série sans fil transparent. Vous pouvez choisir deux broches de Arduino D0 à D7 en tant que logiciel Ports série pour communiquer avec Shield Bluetooth (D0 et D1 est Hardware Serial Port). Le bouclier a également deux connecteurs Grove (on est numérique, l'autre est analogique) pour vous d'installer des modules Grove.



	Pad Type 
	Description 

	PIO1 
	Status instruction port of Bluetooth module can be read by Arduino A1 port: low-disconnected, high-connected. 

	BT_RX 
	UART Data input of Bluetooth module. 

	BT_TX 
	UART Data output Bluetooth module. 

	Two Grove connectors 
	One is Digital (D8 and D9), the other is I2C/Analog (A4 and A5). 

	
	


1. CONFIGURATION DE LA LIAISON SERIE
#include <SoftwareSerial.h>   //Software Serial Port

#define RxD 6

#define TxD 7

const int LED =  9;      // the number of the LED pin

const int relay =  A5;      // the number of the LED pin

#define DEBUG_ENABLED  1

SoftwareSerial blueToothSerial(RxD,TxD);

void setup()

{

    Serial.begin(9600);

    pinMode(RxD, INPUT);

    pinMode(TxD, OUTPUT);
la broche 6 de la carte arduino est une entrée qui reçoit ( RX) les informations du module Bluetooth qui émet des données ( TX) .
la broche 7 de la carte arduino est une sortie qui envoie ( TX) les informations au module Bluetooth qui recoit des données ( RX) .

· Procedure installation application android  Bluetooth spp tools pro
Après avoir installé une application SPP, essayez de le connecter à SeeedBTSlave, le code PIN est: "0000"
[image: image1.png]] v) TP commande bluetooh.doc [Mode de compatibilité] - Microsoft Word =S X O Accueil ATRIUM... % = G Google % | Bluetooth Shield.. X | . BuySeeeduinoV.. X | = ArduinoBasicsi.. X | % Bluctooth sppto.
&
€ i a l2y.google.com/s © traduction anglais frangais
(nes hew Roman 10 LI E) ABCDe AaBOCcl L AABE 1.1 Aal 111 Aa LLI1J4 11111 11111 11111 Les plusvsités @) Débuter avec Firefox [ Envoyer et recevoir de
) G I §-dex, X Ma|¥-A ' '
» Google Play
I Applications ueil laires veautés
Mes applications
Pad Type Description Acheter
Status instruction port of Bluctooth module can be read by Arduine Al port: low-
[prot disconnected, high-connected. Bluetooth spp tools pro
BT_RX 'UART Data input of Bluetooth module. Jeux JerrylLi  Outils 222 52
BT_TX 'UART Data output Bluetooth module Famille B]uetooth Aucune classification
Lo Grove Oneis Digital (D8 and D9). the other is 12C/Analog (A4 and A Choix de Iéquipe
connectors
Aprés avoirinstallé une application SPP, essayez de le connecter SeeedBTSlays, le code PIN est: " m
wEX O tivamune@eXt0 S0 ¥ amun
Mon compte Poeonppo o Popevemme  avm
Mon activité Play
Maliste de souhaits
Utiliser un code i
Acheter une carte cadeau
Guide a l'usage des
parents =
qwertyuiop g
asdfghijki [
tzxcvbnme
= o
- o
‘ g ‘ { ‘ < e U F Traduire la description en Fra Traduire

node), Bluetooth

T re for the B
serial communication

4.0+ v

port.

ort andr

wB O3 A SO 4~

(|l

Google Traductiv. % |+

D
R

Transfer your apps

Blu

*kk R





//BluetoothShield Démo code Slave.pde. Cette esquisse pourrait être utilisé avec

//Master.pde d'établir une connexion entre deux Arduino. Il peut également

//être utilisé pour une bluetooth esclave connecté par le dispositif (PC / Smart Phone)

//avec fonction Bluetooth.

//Pour plus de détails sur le produit s'il vous plaît vérifier http://www.seeedstudio.com/depot/

#include <SoftwareSerial.h>   //librairie liaison serie 

#define RxD 6    //la broche 6 de la carte arduino est une entrée qui reçoit ( RX) les informations du module Bluetooth qui émet des données ( TX) .

#define TxD 7  // la broche 7 de la carte arduino est une sortie qui envoie ( TX) les informations au module Bluetooth qui recoit des données ( RX) .

const int LED =  9;      // 9 le numéro de la broche LED

const int relay =  A5;      // A5 le numéro de la broche relay

#define DEBUG_ENABLED  1

SoftwareSerial blueToothSerial(RxD,TxD); //le shield bluetooth va communiquer avec l 'arduino via les boreches 6 et 7

void setup()
{

    Serial.begin(9600);  //lancement de la liaison série

    pinMode(RxD, INPUT); //la broche 6 de la carte arduino est une entrée

    pinMode(TxD, OUTPUT); // la broche 7 de la carte arduino est une sortie qui envoie 

    pinMode(LED, OUTPUT); // la broche 9 est une sortie pour activer la  LED

    pinMode(relay, OUTPUT);// la broche A5 est une sortie pour activer le relay

    setupBlueToothConnection();

}

void loop()

{

    char recvChar;// recvChar est une variable de type caractere sur 1 octet

    while(1) //  tant que 1  boucle

    {

        if(blueToothSerial.available())// vérifier si il y des données envoyées par le telephone en bluetooth

        {

            recvChar = blueToothSerial.read(); // lire ce qui arrive sur la liaison bluetooth et le changer ds la variable recvChar

            Serial.print(recvChar); // ecrire le contenu de la variable recvChar sur la liaison SERIE

        }

        if(Serial.available())// vérifier si il y a des données disponibles  sur la liaison SERIE

        {

           recvChar  = Serial.read(); // si oui il faut les lire et ecrire le contenu ds la variable recvChar   sur la liaison SERIE

            blueToothSerial.print(recvChar);}// ecrire le contenu de la variable recvChar SUR LA LIAISON bluetooth

            if (recvChar =='a'){ // si le contenu de la variable est "a " alors activer le relay et la led 

             digitalWrite(LED, HIGH);

             digitalWrite(relay, HIGH);}

             delay(200);

               if (recvChar =='b'){// si le contenu de la variable est "a " alors activer le relay et la led 

             digitalWrite(relay, LOW);

             digitalWrite(LED, LOW);}

        }

    }

void setupBlueToothConnection()

{

    blueToothSerial.begin(38400);                          // Set BluetoothBee BaudRate à défaut la vitesse de transmission 38400

    blueToothSerial.print("\r\n+STWMOD=0\r\n");           // Définir le travail de Bluetooth en mode esclave

    blueToothSerial.print("\r\n+STNA=SeeedBTSlave\r\n");  // Définir le nom de Bluetooth comme "SeeedBTSlave"

    blueToothSerial.print("\r\n+STOAUT=1\r\n");           // Dispositif permis de me connecter jumelés

    blueToothSerial.print("\r\n+STAUTO=0\r\n");             // Auto-connexion devrait être interdit ici

    delay(2000);                                            // Ce délai est nécessaire.

    blueToothSerial.print("\r\n+INQ=1\r\n");                // Rendre le inquirable bluetooth esclave

    Serial.println("The slave bluetooth is inquirable!");

    delay(2000);                                           // Ce délai est nécessaire.

    blueToothSerial.flush();

}
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	Pad Type 
	Description 

	BT_IO 
	IO Port of Bluetooth module can be control: read, write. 

	BT_RX 
	UART Data input of Bluetooth module. 

	BT_TX 
	UART Data output Bluetooth module. 

	Two Grove connectors 
	One is Digital (D8 and D9), the other is I2C/Analog (A4 and A5). 


/*

 * FM.h

 * A library for SeeedStudio Grove FM

 *

 * Copyright (c) 2012 seeed technology inc.

 * Website    : www.seeed.cc

 * Author     : Steve Chang

 * Create Time: JULY 2014

 * Change Log : Modified by loovee 2013-10-29  ,   Modified by jacob yan 2014-7-29

 * The MIT License (MIT)

 *

 * Permission is hereby granted, free of charge, to any person obtaining a copy

 * of this software and associated documentation files (the "Software"), to deal

 * in the Software without restriction, including without limitation the rights

 * to use, copy, modify, merge, publish, distribute, sublicense, and/or sell

 * copies of the Software, and to permit persons to whom the Software is

 * furnished to do so, subject to the following conditions:

 *

 * The above copyright notice and this permission notice shall be included in

 * all copies or substantial portions of the Software.

 *

 * THE SOFTWARE IS PROVIDED "AS IS", WITHOUT WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR

 * IMPLIED, INCLUDING BUT NOT LIMITED TO THE WARRANTIES OF MERCHANTABILITY,

 * FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE AND NONINFRINGEMENT. IN NO EVENT SHALL THE

 * AUTHORS OR COPYRIGHT HOLDERS BE LIABLE FOR ANY CLAIM, DAMAGES OR OTHER

 * LIABILITY, WHETHER IN AN ACTION OF CONTRACT, TORT OR OTHERWISE, ARISING FROM,

 * OUT OF OR IN CONNECTION WITH THE SOFTWARE OR THE USE OR OTHER DEALINGS IN

 * THE SOFTWARE.

 */

#include <SoftwareSerial.h>   //Software Serial Port

#define RxD         7

#define TxD         6

#define PINLED      9

#define LEDON()     digitalWrite(PINLED, HIGH)

#define LEDOFF()    digitalWrite(PINLED, LOW)

#define DEBUG_ENABLED  1

SoftwareSerial blueToothSerial(RxD,TxD);

void setup()

{

    Serial.begin(9600);

    pinMode(RxD, INPUT);

    pinMode(TxD, OUTPUT);

    pinMode(PINLED, OUTPUT);

    LEDOFF();

    setupBlueToothConnection();

}

void loop()

{

    char recvChar;

    while(1)

    {

        if(blueToothSerial.available())

        {//check if there's any data sent from the remote bluetooth shield

            recvChar = blueToothSerial.read();

            Serial.print(recvChar);

            if(recvChar == 'a')

            {

                LEDON();

            }

            else if(recvChar == 'b')

            {

                LEDOFF();

            }

        }

    }

}

/***************************************************************************

 * Function Name: setupBlueToothConnection

 * Description:  initilizing bluetooth connction

 * Parameters: 

 * Return: 

***************************************************************************/

void setupBlueToothConnection()

{



blueToothSerial.begin(9600);  


blueToothSerial.print("AT");


delay(400); 


blueToothSerial.print("AT+DEFAULT");             // Restore all setup value to factory setup


delay(2000); 


blueToothSerial.print("AT+NAMESeeedBTSlave");    // set the bluetooth name as "SeeedBTSlave" ,the length of bluetooth name must less than 12 characters.


delay(400);

    blueToothSerial.print("AT+PIN0000");             // set the pair code to connect 


delay(400);


blueToothSerial.print("AT+AUTH1");             //

    delay(400);    

    blueToothSerial.flush();

}
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