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Haut du formulaire
Activité 1
Q 1. Quelles sont les touches qui agissent sur le Formula ? 
  Q 2. Justifier le type des variables Stop et Forward. 

 Q 3. En analysant l'algorigramme donner le nom des fonctions utilisés :
· pour stopper le moteur ;
· pour faire avancer le Formula.
  Quelles fonctions faut-il utiliser pour :
· mettre le Formula en marche arrière ;
· faire pivoter le Formula dans le sens horaire ;
· faire pivoter le Formula dans le sens trigonométrique ?
Compléter l'algorigramme :
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Activité 2
Q 1. À partir du document Environnement du Formula préciser si le Formula est équipé d'un capteur qui lui permette de suivre une ligne au sol ?
Q 2. À quoi sert la variable LineFollowActivated ? L'interrupteur d'activation du suivi de ligne est connecté comme suit :
 Q 3. Dans quelles variables sont stockés les états des capteurs de suivi de ligne ? 
Lancer la simulation et observer le Panneau de tableau de bord lorsque le Formula franchit la ligne rouge.
Compléter l'algorigramme  :
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Activité 3
Q 1. À partir du document Environnement du Formula préciser le nombre de capteurs de proximité dont il est équipé ?
Q 2. Simuler l'algorigramme, activer la détection d'obstacle puis observer le comportement du capteur de proximité à l'approche d'un obstacle.
Q 3. Examiner l'algorigramme et déterminer dans quelle variable est stockée l'information délivrée par le capteur de proximité. 
Compléter l'algorigramme  :
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